R2

J5 _|_|10°:|—O OEIL_DROIT DEL_BATT Cc4
o ; 1206 vee 9 q_| |_| |
O1+<2——O ANT_DROITE J4 =
o= 4 100nF
PP O——— 0 U1 1206
CONN-SIL3 10 19 a2
l 19° CAPT_LUM Q———5— RAO/ANO/C12INO- RCO/T10SO/T13CKI [—S5——Q) DEL_BATT
pep O—T 5 12 CAPT_BATT Q————2"—] RAT/AN1/C12IN1- RC1/T10SI/CCP2B [—=3———Q) OEIL_GAUCHE
- R3 O CAPT_SUPANA3 Q————5—{ RA2/AN2/C2IN+/VREF-/CVREF  RC2/CCP1/P1A 37—0 BP_TEST
L3 PGC O—'_ CAPT_SUPANA4 O RA3/AN3/C1IN+/VREF+ RC3/SCK/SCL [—=
J6 . OEIL_GAUCHE oo CONN-SILS RA4/TOCKI/C10UT RC4/SDISDA |2
o1 1206 1206LED CAPT_SUPANA5 O RA5/AN4/SS/HLVDIN/C20UT RC5/SDO [—=
o2 O ANT_GAUCHE $0] RAG/OSC2/CLKO RCB/TX/CK 1—0 TX_UC
o= - == RA7/OSC1/CLKI RC7/RX/DT ———0 RX_UC
CONN-SIL3 DELs pour les yeux et ° ANT_GAUCHE O—g RBO/AN12/INTO/FLTO RDO/PSPO %
capteurs de chocs DELs usage général Connecteur de programmation ANT_DROITE O—10 RB1/AN10/INT1/C12IN2- RD1/PSP1 Mo
— in-situ compatible PicKit/ICD 71| RBZ/AN8/INT2 RD2/PSP2 [(—=
- OEIL_DROIT Q————"—] RB3/AN9/CCP2A/C12IN3- RD3/PSP3 ==
BTC1 Q————7—] RB4/AN11/KBIO RD4/PSP4 [—=———Q) SERVO1
BTC2 Q——2—] RBS/KBI1/PGM RDS/PSP5/P1B [————0) SERVO2
PGC O—17 RB6/KBI2/PGC RD6/PSP6/P1C 5—0 SERVO3
J7 PGD O——— RB7/KBI3/PGD RD7/PSP7/P1D f—=———0 SERVO4
Q
[ o J—
o] B9 vee REO/ANSIRD [—22
o2 vee V_BATT RE1/AN6/WR [—5--
3 RE2/AN7/CS ===
o O CAPT_SUPANA3 < E RE3/MCLRIVPP [—
CONN-SIL3 3 bl PIC18F46K20 R1
! I 9
J8 R9 £ % VPP Q
1 R4 & R7 © 0K
o 10K 1206
o g 1206
o O CAPT_SUPANAS 5P TEST Micro-controleur PIC18F46K20
CONN-SIL3 -
J9 K3
oL BPMIN
o2
o2 O CAPT_SUPANAS
CONN-SIL3 vce
. ' ) — . . U3
Capteurs supplémentaires Boutton Poussoir Test Capteur de luminosité Capteur tension batterie 4
analogiques et/ou numériques DIGl/MaxStream vee
20
75| ADO/DIOO/CBUTTON
1206LED —=—1 AD1/DIO1
V_BATT u2 vee LED GREEN 22 p2io2 )
LM2937 SOT223-4 <7 Ab3pio3 DOUT —=——0 RX_UC
J1 ——O V_BATT J10 Tension: 3,3V R5 DIO4 3
— oL 3 [u vo |2 ASSO/DIO5 DIN/CONFIG [———0 TX_UC
o1 2 a RTS/DIO6
o5 4 vo |4 CTS/DIO7 5
[o, O SERVO1 CONN-SIL2 © DTR/SLEEP_RQ/DIO8 RESET [——
L C1 Cc2 C3 ON/SLEEP/DIO9
CONN-SIL3 - PWMO/RSSI/DIO10 Nt -
100nF 100n! 100uF/16V 14
1206 1206 ELECT-4 L2 PWM/DIOT NG2
J2 ® ® DIO12 10
—1 LED RED GND
g 2 1 1206LED BEE S2 DIL
o2 O SERVO2 Régulation en 3,3V = -
CONN-SIL3
o = Module XBee - Liaison série sans fil
2 2
J3 @ @
o
2
o715
o O SERVO3
CONN-SIL3 Filtres passe-bas
R10 R12 Amplificateur audio
1 RES2 RES2 u4
! R13 cs
o O SERVO4 C10 J12
O 3 1
[o, 100nF 2
YeTNTY Reconstruction sons 1206 CEL2V
CONN-SIL3 c7 CONN-SIL2
1 CF21 10nF LM386

Connecteurs Servomoteurs
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